UCHWALA Nr 83/2019
Rady Wydziatu Spoteczno-Technicznego
Panstwowej Wyzszej Szkoty Zawodowej w Koninie
z dnia 14 marca 2019 r.

w sprawie ustalenia (uchwalenia) programu studiéwgrogramu ksztatcenia) i efektow uczenia gi
(efektow ksztatcenia) dla studiow pierwszego stopmina kierunku ,automatyka i robotyka” o profilu
praktycznym oraz w sprawie przyporzadkowania ww. kierunku studiéw do dyscyplin naukowyt

Na podstawie art. 68 ust. 1 pkt 2 ustawy z dnidi@#@ 2005 r. — Prawo o szkolnictwie #szym (t.].
Dz.U. z 2017 roku, poz. 2183 ze zm.), geapa wzgtdzie art. 205 ust. 1-2 ustawy z dnia 3 lipca 2018 r
Przepisy wprowadzage ustaw — Prawo o szkolnictwie wgzym i nauce (Dz.U. z 2018 roku, poz. 1669
ze zm.), po zasgnieciu wymaganej opinii Samagdu Studenckiego, Rada Wydziatlu uchwala, co
nastpuje:

§1
Program studiéw
1. W programie studiéw oké sk:

1) formy studiéw: stacjonagni niestacjonars, liczbe semestrow (7 dla studiow stacjonarnych i
8 dla studiow niestacjonarnych) oraz liezpunktéw ECTS konieczndo ukaiczenia
studiow: 210;

2) tytut zawodowy nadawany absolwentoimzynier;

3) zakcia lub grupy zay, niezalenie od formy ich prowadzenia, wraz z przypisaniesmdth
efektow uczenia sii tresci programowych zapewnigjych uzyskanie tych efektow;

4) taczm liczbe wszystkich godzin ze§ studenta: 5510 godzin na studiach stacjonarnych (w
tym 60 godzin zag z wychowania fizycznego) i 5416 godzin na studia@stacjonarnych;

5) sposoby weryfikacji i oceny efektéw uczenia gsagnictych przez studenta w trakcie catego
cyklu ksztatcenia — wyszczegodlnione w kartach pnzietw;

6) taczm liczbe punktéw ECTS, jak student musi uzyskaw ramach zgg prowadzonych z
bezpdrednim udziatem nauczycieli akademickich lub innygob prowadgcych zagcia i
studentow: 108 na studiach stacjonarnych i 74 udiath niestacjonarnych;

7) liczbe punktéw ECTS, jak student musi uzyskaw ramach zak z dziedziny nauk
humanistycznych lub nauk spotecznych: 6;

8) wymiar (6 miesicy, 720 godzin), zasady i formodbywania praktyk zawodowych oraz
liczbe punktow ECTS (w kartach przedmiotow dla poszczegedt rodzajow praktyk), jak
student musi uzyskav ramach tych praktyk (24 punktéw ECTS).

2. W programie studiow prowadzonych w formie studidacnarnych okida sk zagcia z wychowania
fizycznego w wymiarze 60 godzin, przy czym tymezam nie przypisuje sipunktéw ECTS.

3. Program studiow unitiwia studentowi wyboér zaf, ktérym przypisano punkty ECTS w wymiarze
ponad 30% (64 punkty ECTS) ogdlnej liczby punktd@Ts (210 punktow ECTS).

4. Katalog przedmiotéw i punktow ECTS dla calego pangu studibw przedstawiaesiv sposob
nastpujacy:

Punkty
ECTS
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Grupa przedmiotéw (moduty) ksztalcenia

MODUL KSZTALCENIA OGOLNEGO

Wychowanie fizyczne (wy€znie na studiach stacjonarnych)
Fzyk angielski

Technologia informacyjna

Ochrona wiasnigi intelektualnych

Umiegtnaosci interpersonalne

Ergonomia z elementami bhp

Pierwsza pomoc przedmedyczna

Przedsibiorczai¢ / Kierowanie Zespotami Ludzkimi*
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Socjologia / Komunikacja spoteczna*

Metody i techniki studiowania

o

MODUL KSZTALCENIA PODSTAWOWEGO

Matematyka

Statystyka matematyczna

Fizyka

Mechanika techniczna

Wytrzymatdé materiatdw

Mechanika ptynow
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MODUL KSZTALCENIA KIERUNKOWEGO |

Termodynamika techniczna

Metody i zyki programowania

Grafika irtynierska

Komputerowy zapis konstrukcji

Modelowanie i symulacja konstrukcji

English for Mechanical Engineering

Metody numeryczne

Niezawodn&t urzadzei technicznych
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Metrologia warsztatowa

Systemy pomiarowe (z elementami SKJ)

Systemy informatyczne

Elektrotechnika i elektronika

Podstawy automatyki i robotyki

Automatyzacja i robotyzacja

Eksploatacja maszyn i diagnostyka

Zaradzaniesrodowiskiem i ekologia

Pracownia systemoOw sterowania
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MODUL KSZTALCENIA KIERUNKOWEGO I

Projektowanie proceséw produkcyjnych

Optymalizacja konstrukcji

Organizacja produkcji

Rachunek kosztéw wegiu inzynierskim

Mikrosystemy w urgdzeniach automatyki

Napdy maszyn

Hydraulika i pneumatyka

Obrabiarki i systemy sterowania CNC

Komputerowe wspomaganie projektowania

Innowacje i usprawnienia w firmach
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MODUL KSZTALCENIA SPECJALNO SCIOWEGO*: praktyki i dyplomowanie

Seminarium dyplomowe |

Seminarium dyplomowe Il i Praca dyplomowayimerska

Praktyka 1A (inynierska 1,5 mies.) - 180 godz.

Praktyka 1B (isynierska 1 mies.) - 120 godz.

Praktyka 2A (specjalizacyjna 1,5 mies.) - 1880

Praktyka 2B (specjalizacyjna 1 mies.) - 120 godz

Praktyka 3 (dyplomowa 1 mies.) - 120 godz.
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Projekt konstrukcyjno-technologiczny
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D2A.

MODUL KSZTALCENIA SPECJALNO SCIOWEGO*:
Metody Projektowania Wirtualnego

Metoda Elementu Skozonego

Jzyki Programowania

Rapid Prototyping

Platformy Systemowe

Wirtualnesrodowisko pracy isyniera

Numeryczna Mechanika Ptynéw (CFD)
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Skanowanie przestrzenne
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D2B.

MODUL KSZTALCENIA SPECJALNO SCIOWEGO*:
Serwisowanie i naprawa pojazdéw samochodowych




Budowa silnikéw spalinowych

Budowa samochoddw iagjnikow

Budowa maszyn rolniczych

Diagnostyka i naprawa pojazdéw samochodowych
Technologia napraw i regeneraciji

Obstuga i eksploatacja pojazdéw i maszyn
Elektronika i mikrouktady w pojazdach
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* modut, przedmiot, osoba prowagego (seminarium dyplomowe) lub formagZajo wyboru

§2
Efekty uczenia se¢
Przygte efekty uczenia sis3 zgodne z uniwersalnymi charakterystykami pozionw\®olskiej Ramie
Kwalifikacji oraz charakterystykami drugiego stogpiitolskiej Ramy Kwalifikacji dla poziomu 6., w tym
charakterystyki umdiwiajace uzyskanie kompetencjinierskich.

Kod Efekty uczenia sé dla kierunku studiéw ,automatyka i robotyka”. Po zakonczeniu Kod wg
kierunkowy studiéw pierwszego stopnia na kierunku ,automatyka robotyka” absolwent: PRK

WIEDZA [P6U_W]:

AIR_WO01 Ma zaawansowarwiedz z zakresu matematyki obejracg elementy logiki i teorii zbioréw,| P6S_WG
liczby zespolone, podstawy geometrii analityczakgjebe macierzy, rozwizywanie uktadéw
algebraicznych réwrginiowych, podstawy rachunku zdiczkowego i catkowego

AIR_WO02 Ma zaawansowan wiedz z zakresu statystyki matematycznej — statystykisawej, [ P6S_WG
wnioskowania statystycznego oraz analizy waridrasjializy regresji

AIR_WO03 Ma zaawansowanwiedz z zakresu wybranych dzialéw fizyki niezbg do fizycznej| P6S_WG
interpretacji zagadnietechnicznych z rhego obszaru techniki (fizyczne aspekty dziald
wybranych urgdzen technicznych i pomiarowych, proceséw wytworczyplgetworczych,
automatyzaciji i robotyzacji, itp.)

AIR_WO04 Ma podstawow wiedz z zakresu nauki o materiatach konstrukcyjnych rizgdziowych, [ P6S_WG
zasadach doboru materiatow

AIR_WO05 Ma szczegotow wiedz dotyczca obliczer inzynierskich w zakresie obejmagym obszar | P6S_WG
mechaniki technicznej i wytrzymaia materiatow

AIR_WO06 Ma wiedz obejmujca kluczowe zagadnienia projektowaniayinierskiego oraz systemow P6S_WG
ujecie procesu projektowaniggcznie z wariantowaniem i optymalizacjvielokryterialry
proponowanych rozwran

AIR_WO07 Ma wiedz szczegblowy z zakresu grafiki izynierskiej, zna iaynierskie bazy danych oral P6S_WG
programy komputerowego wspomagania projektowaniazgra (CAD - Computer Aided
Design)

AIR_WO08 Ma zaawansowanwiedz z zakresu technologii wytwarzania stosowanych Waziach [ P6S_ WG
przemystu maszynowego

AIR_WO09 Ma szczeg6tow wiedz umaZliwiajaca opracowanie procesow technologicznych obrobl P6S_WG
mont&u oraz wykorzystania systemow komputerowych do wsmgania projektowania tyc

procesow
AIR_W10 Ma zaawansowarwiedz z zakresu programowania i systemow informatycznych P6S_WG
AIR_W11 Posiada szczegotawviedz z zakresu automatyki i robotyki oraz systemowostania P6S_WG

AIR_W12 Ma szczegblow wiedz dotyczica metrologii technicznej i systeméw pomiarowych, al P6S_WG
szczegolnéci roli pomiaréw oraz metod i technik pomiaréw

AIR_W13 Ma zaawansowarnwiedz dotyczca automatyzacii i robotyzacji procesow produkcyjnyeh| P6S_WG
tym struktury funkcjonowania sterowania numeryczniegutomatycznej regulacii

AIR_W14 Ma zaawansowarwiedz z zakresu elektrotechniki i elektroniki ugtioviajaca orientacg w | P6S_WG
obszarze dotygrym projektowania i analizy elektrycznych ukladowapgdowych oraz
uktadoéw sterowania maszyn

AIR_W15 Ma ogdlry wiedz z zakresu mechaniki ptynéw P6S_ WG




AIR_W16

Ma wiedz ogolry z zakresu eksploatacji oraz naprawy maszymdash i pojazdéw, w tym
wiedz z zakresu trybologii, niezawod§td funkcjonalnej i strukturalnej, a tal dotycaca
organizacji dzialtbw remontowo-naprawczych i utrzypmauchu

P6S_WG

AIR_W17

Ma wiedz og0lrg z zakresu termodynamiki technicznej a szczeg@nmakresu obiegow
termodynamicznych, wymiany ciepta i podstaw dzigamzdzex energetycznych

P6S_WG

AIR_W18

Ma wiedz w zakresie zarglzania srodowiskiem i ekologii obejmaga koncepcg
zrownowa&onego rozwoju, ochra@rsrodowiska i ekologi przemystow

P6S_WG

AIR_W19

Ma wiedz ogolry dotyczca nauki o zargzdzaniu, stosowania tzw. podep procesowego
zarzydzania zasobami ludzkimi oraz podstawowych problemérzdzania jakécia

P6S_WG

AIR_W20

Ma wiedz og6lm dotyczicg kosztéw produkcii, struktury kosztéw i ich kladydcji, a take
z zakresu monitorowania i kontroli kosztow

P6S_WG

AIR_W21

Ma ogolry wiedz dotyczca architektury systeméw komputerowych oraz komputegn
wspomagania praciginierskich

P6S_WG

AIR_W22

Zna i rozumie podstawowe peoja i zasady z zakresu ochrony wiagngrzemystowe;j i
prawa autorskiego, potrafi korzyétaz zasobOw informacji patentowej, zna zasg
opracowania dokumentacji patentowej

P6S_WK

AIR_W23

Zna trendy rozwojowe nauk technicznych i pracymerskich wplywajce na rozwoj
cywilizacyjny (w tym techniczny) wspotczesnych sgrraistw

P6S_WK

AIR_W24

Ma wiedz z zakresu dziedzin spotecznych i humanistyczngkorfomii, prawa, socjologii
etyki) celem poznania pozatechnicznych uwarunkodzatalngci inzynierskiej

P6S_WK

AIR_W25

Zna podstawowe zasady tworzenia i rozwojung&h form przedsbiorczadici, w tym
opartych na innowacjach technologicznych i orgaryjgaych

P6S_WK

AIR_W26

Posiada w zaawansowanym stopniu wiedgpecjalistycza (w zakresie wybrane
specjalnéci) i jej praktyczne zastosowania w dziataloio zawodowej zwjzanej z
automatylg i robotyks oraz systemami sterowania, a #akeksploatagj wybranych

P6S_WK

UMIEJ ETNOSCI [P6U_U]J:

AIR_UO1

Potrafi wykorzysta wiedz z zakresu matematyki do analitycznego opisu ptbshagadnie
mechanicznych i proceséw, w tym zakrelacji me¢dzy nimi

P6S_UW

AIR_UO2

Potrafi na podstawie dokonanych pomiaréw apistatystycznie populagj prébke, postané
hipotez statystyczap oraz zinterpretowa wyniki dokonanej analizy. Posiada ungtejps¢
wykorzystania metody analizy regresji oraz wygeinia wnioskow wynikagych z tej analizy.
Potrafi wykorzystd komputerowy arkusz kalkulacyjny do wykonania iugtrowania
podstawowych oblicZestatystycznych

P6S_UW

AIR_UO3

Posiadasnwiedz z zakresu fizyki i techniki uzupetnigm informacje pozyskanych z literatut
i innych zrodet potrafi wykorzysta do wyjanienia i opisania oraz interpretacji fizyczng
dziatania urzdzer technicznych i proceséw. Potrafi wyga¢ ogdlne wnioski dotycca

P6S_UW

AIR_U04

Potrafi w oparciu o posiadaniedz dokong& pomiaru podstawowych wielkoi fizycznych.
Potrafi na podstawie pomiaréw okiié prognoz eksploatacyjs dla okrélonego uradzenia

P6S_UW

AIR_UO05

Potrafi w oparciu o posiadanwiedz dobra wlasngci materiatu konstrukcyjnego gtéwnie
punktu widzenia jego zastosowaniazyinierskiego oraz uzasadnitrafndgé¢ dokonanego
wyboru. Postuguic sk informacjami z katalogéw, baz danych i innyethdet potrafi dobré&
okreslony materiat konstrukcyjny

P6S_UW

AIR_U06

Wykorzystupc odpowiednie metody, techniki i nadzia potrafi opracowa zatazenia
konstrukcyjne (schemat funkcjonalny wykonany w opap teorie mechanizméw) prosteg
urzadzenia technicznego, wskézgego zespoly, podzespoly i @ei oraz okréli¢ ich
funkcjonalna¢

P6S_UW

AIR_UO7

Potraf dokoné& obliczex konstrukcyjnych podstawowych zespotéw konstrukgsin oraz
korzystajc z informacji technicznej potrafi dokaheoboru odpowiednich zespotow

P6S_UW

AIR_UO8

Potrafi wykon& oraz interpretow@kompletny rysunek techniczny (wykanaiezlzdne rzuty i
przekroje, wymiarowanie, wskazaespoty, podzespoty i ¢xi na rysunku zigeniowym).
Potrafi wykorzystd programy komputerowe CAD do wykonania rysunkovesciz oraz
rysunkéw zigeniowych

P6S_UW




AIR_U09 Potrafi okrdli¢ obszar stosowania poszczegolnych technologii wylavaa. Potrafi dobfa| P6S_UW
odpowiedni do wykonania cgci technologi i uzasaddi wybor. Potrafi dokona
charakterystyki technologii wytwarzania, wské&zaj silne i stabe strony. Potrafi doka@na
wstpnej analizy ekonomicznej stosowania danej teclgiiodookreslonym przypadku

AIR_U10 Potrafi opracowé proces technologiczny dla typowyche¢&@ maszyn. Potrafi opracowa P6S_UW
podstawow dokumentagj technologicza (karty technologiczne, karty instrukcji obrobki
Potrafi normowa czas pracy. Wykorzystig metody sieciowe potrafi opracofvadzne
warianty procesu technologicznego i oégaibiorc pod uwag rézne kryteria

AIR_U11 Stosujc standardowe metody i nadzia potrafi dokonaoceny zdolnéci jakasciowej procesu| P6S_UW
jak i operacji technologicznych tego procesu, w tymakresie automatyzacji i robotyzacji

AIR_U12 Posiada umieinas¢ dokonywania prostych pomiaréw, oaesystem pomiarowy, korzystaj | P6S_UW
z przewodnika 1ISO wyznac&yiepewnd¢ pomiardw

AIR_U13 Potrafi opracowé zalazenia dotycace doboru ukltadéw automatyki automatycznej regulji P6S_UW
oraz systemu automatyzacji i robotyzacji procesowdpkcyjnych, a tale dokond wyboru
uzasadnionego stopnia automatyzacji i robotyzaciji

AIR_U14 Korzystajc z norm, procedur i instrukcji potrafi napisprosty program obstugi obrabiarf P6S_UW
(urzadzenia) sterowanego numerycznie

AIR_U15 Potrafi na podstawie schematu ckie przeznaczenie uktadu elektronicznego oraz zad| P6S_UW
ktére winien on wykonyw@ dokong analizy elektrycznych uktadéw ngowych i
sterowania urgzer technologicznych

AIR_U16 Potrafi wykorzysté zaleznosci | rownania z zakresu statyki i kinematyki ptyn@e opisu ich| P6S_UW
przeptywu

AIR_U17 Potrafi zebré, opracowé oraz krytycznie ocetidane diagnostyczne zygane z eksploatagcj| P6S_UW
urzadzer technicznych, dokomtaich analizy oraz opracowekoncepat systemu utrzymanig P6S_UO
ruchu (w tym uwzgldniajacag gospodark czesciami zamiennymi)

AIR_U18 Potrafi dokoné analizy wymiany ciepta w procesach technologichngcaz zinterpretowa| P6S_UW
obiegi termodynamiczne w odniesieniu dénych uradzeh energetycznych

AIR_U19 Potrafi ocent wplyw zanieczyszcZena srodowisko. Potrafi stosowa jako zrodta norm i| P6S_UW
zalecd, systemy zarglzaniasrodowiskowego wedtug 1SO serii 14000 oraz inne alkiel
krajowe i mgdzynarodowe normy

AIR_U20 Potrafi opracowékalkulacg kosztow produkcji, wskazamiejsca powstawania kosztow ory P6S_UW
dokona wieloaspektowej analizy tych informaciji P6S_UO

AIR_U21 Potrafi dokoné analizy i syntezy proceséw wykonywanych w przgulerstwie, dokon&ich | P6S_UW
klasyfikacji oraz oceny gtéwnie podtiem ich zdolnéci jakasciowej. Potrafi opracowamapy | P6S_UO
procesoOw i strumienia wadci oraz dokonaich interpretacji. Potrafi zaprojektowaziatania
zmierzagce do poprawy funkcjonowania proceséw. Potrafi gozgwa prezentacje may
procesoy

AIR_U22 Potrafi zastosowa ICT do wspomagania #0ej dziatalnéci inzynierskiej, dokonyw& | P6S_UW
symulacji konstrukcji i proceséw

AIR_U23 Potrafi wykorzystd standardowe oprogramowanie (arkusz kalkulacyjragabdanych) dq P6S_UW
wspomagania dziatal§oi inzynierskiej oraz do przygotowania i prezentacji $dre| P6S_UK
multimedialnych ilustrujcych wykonane zadania

AIR_U24 Umie zastosowaw dziatalndci inzynierskiej wybrane systemy informatyczne oraz mgtq P6S_UW
techniki i gzyki programowania

AIR_U25 Potrafi dokona analizy konstrukcyjnej i technologicznej znych uradzen dziatapc | P6S_UW
samodzielnie lub w zespole P6S_UO

AIR_U26 Potrafi porozumiew& s przy wyciu r&nych technik w srodowisku zawodowym P6S_UK
(zespotowym, projektowym) oraz w inny§fodowiskach, szczeg6lnie w obszarach wiésn¢ P6S_UO
patentowej i wymianie informacji

AIR_U27 Rozumie relacje midzy skutkami technicznymi i pozatechnicznymi dziadéci inzynierskiej | P6S_UW

AIR_U28 Potrafi br& udziat w debacie, przedstawjeocenid, opisywa i streszczé rézne opinie i| P6S_UK

stanowiska na tematy zawodowe oraz dyskuéowaich z wykorzystaniem specjalistyczn

terminologii wi&ciwej dla nauk technicznych i kierunku ,automatykabotyka”




AIR_U29

Ma umiegtnosci postugiwania si jezykiem obcym, w tym w zakresie nauk techniczny| P6S_UW
zgodne z wymaganiami okfenymi dla poziomu B2 Europejskiego Systemu Op
Ksztalcenia gzykowego i potrzebnymi do prowadzenia dziatéma@aawodowej

AIR_U30

Potrafi dzialajc samodzielnie lub w zespole dokénkrytycznej analizy technicznej | P6S_UW
ekonomicznej dowolnego przeglsziecia inzynierskiego (w tym réwnie zwigzanego z| P6S_UO
innowacjami i przedsbiorczacia)

AIR_U31

Potrafi monitorowa obiekt techniczny oraz przeprowadziagnoz jego stanu technicznegog P6S_UW
na tej podstawie opracowalan obstugi technicznej udzenia

AIR_U32

Potrafi zaprezentowdormie pisemnej i ustnej wzyku polskim i obcym swoje opracowan| P6S_UK
dotyczice zagadniezwigzanych z kierunkiem studiéw ,automatyka i robotyka”

AIR_U33

Ma daswiadczenie praktyczne w planowaniu, organizowamealizacji pracy indywidualne] P6S_UW
oraz zespotowej (take o charakterze interdyscyplinarnym) polegej na rozwizywaniu | P6S_UO
zada inzynierskich zwjzanych z technologi i eksploatag, w tym w zakresie
elektrotechniki, mechaniki, automatyki, robotykammproceséw sterowania

AIR_U34

Potrafi samodzielnie (indywidualnie) planawarealizowa wlasne uczenie siprzez cale| P6S_UW
zycie, w szczegOlri@i w oparciu o posiadarwiedz kierunkove i specjalistyczg w zakresie| P6S_UO
dyscyplin technicznych wchoglzych w zakres studiowanego kierunku ,automatykqy P6S_UU
robotyka”

KOMPETENCJE SPOLECZNE [P6U_K]:

AIR_KO1

Potrafi myle¢ krytycznie oceni& swop wiedz i umiegtnoici oraz odbierane tfei | P6S KK
(informacje), a w przypadku wysgtienia probleméw praktycznych i poznawczy
utrudniapcych rozwiizanie danego zadania potrafi zgst opinii eksperté

AIR_K02

Rozumie potrzep i zna maliwosci ciaglego doksztatcania ¢sii rozwoju (podnoszenig P6S_KK
kompetencji zawodowych, osobistych i spotecznyphbjtafi inspirowa i organizowa proces| P6S_KO
uczenia s innych oséb

AIR_KO03

Posiadaswiadom@¢ znaczenia i rozumie pozatechniczne aspekty i skihatalngci | P6S_KK
inzynierskiej, w tym w zakresie jej wplyw narodowisko, oraz zwzary z tym | P6S_KO
odpowiedzialné za podejmowane decyzje P6S KR

AIR_KO04

Ma swiadoma¢ koniecznéci fachowego (nacechowanego profesjonalizmem) padefo | P6S_KK
zagadnié technicznych, przestrzegania zasad etyki zawodbaEgicici o dorobek i tradycjg P6S_KR
skodyfikowanego zawodudgniera automatyki i robotyki

AIR_KO05

Posiada swiadoma@¢ odpowiedzialnéci za pra¢ wlasmy oraz postag gotowdci | P6S_KK
podporadkowania s zasadom pracy w zespole, az@kponoszenia odpowiedziaked za | P6S_KO
wspolnie realizowane zadania, cele i pgigyjpriorytety P6S_KR

AIR_KO06

Potrafi myle¢ i dziata¥ w spos6b przedsiiorczy, w tym w zakresie realizacji cel6y P6S_KO
operacyjnych i strategicznych przedsorstwa

AIR_KO7

Ma swiadomaé roli spotecznej absolwenta uczelni technicznejzorazumie potrzep | P6S_KO
formutowania i przekazywania spoledstwvu (opinii publicznej) w sposéb zrozumial P6S_KR
informacji i opinii dotycacych osignig¢ automatyki i robotyki oraz innych aspektd
dziafalngci inzynierskiej

AIR_KO08

Ma swiadoma¢ wpltywu automatyzacji i robotyzacji na konkurenayjf gospodarki i rynek| P6S_KO
pracy oraz zagt@n jakie niesie automatyzacja i robotyzacja w kofttek bezpiecziestwa | P6S_KR
ludzi i spotecznéci

§3
Wiasciwe dla programu studiéw dyscypliny naukowe

1. Program studiow przypagdkowany zostaje do ngpujgcych dyscyplin naukowych, o ktérych mowa
w rozporadzeniu Ministra Nauki i Szkolnictwa Wgzego z dnia 20 wrgeia 2018 r. w sprawie
dziedzin nauki i dyscyplin naukowych oraz dyscyplitystycznych (Dz.U. z 2018 roku, poz. 1818):

Dziedzina Dyscypliny ECTS (w %)
dziedzina nauk trynieryjno-technicznych| 1) automatyka, elektronika i elektrotechnika 60% (126 pkt)
2) inzynieria mechaniczna 40% (84 pk

)

2. Jako dyscyplia wiodaca wskazuje s w tym przypadku dyscyplin ,automatyka, elektronika i
elektrotechnika”.



3. Zgodnie z przepisami rozpadzenia Ministra Nauki i Szkolnictwa Vi#gszego z dnia 8 sierpnia 2011 r.
w sprawie obszarow wiedzy, dziedzin nauki i sztukiz dyscyplin naukowych i artystycznych (Dz.U. z
2011 roku Nr 179, poz. 1065) witawe dla studidw pierwszego stopnia na kierunkutganatyka i
robotyka” o profilu praktycznym obszary ksztalcendziedziny nauki i dyscypliny naukowey s
nastpujace:

Obszar i dziedzina Dyscypliny ECTS (w %)
obszar nauk technicznych — dziedzina nguk automatyka i robotyka
technicznych 2) elektronika 60% (126 pkt)
3) elektrotechnika
4) budowa i eksploatacja maszyn 40% (84 gkt)
5) mechanika

4. Jako dyscyplia wiodaca wskazuje s w tym przypadku dyscyplin,automatyka i robotyka”.

§4
Kwalifikacje absolwenta i cel studiow

1. Absolwenci studiow uzyskaj wiedz z zakresu matematyki, fizyki, informatyki, analizy
sygnatow, regulacji automatycznej, robotyki, algorgw decyzyjnych i obliczeniowych,
elektrotechniki, mechaniki i eksploatacji maszyrazrorganizacji i ifaynierii wytwarzania.
Uzyskup umiegtnosci korzystania ze: spgs komputerowego w ramach zyitkowania
profesjonalnego oprogramowaniazynierskiego, jak i opracowywania wiasnych, prostych
aplikacji programowania i sterownikow logicznyclead komputerowych i sieci przemystowych
przy eksploatacji i do projektowania uktadow auttykiaoraz systeméw sterowania i systemow
wspomagania decyzji. Absolwenai grzygotowani do eksploatacji, uruchamiania i pktgevania
systeméw automatyki i robotyki w #dych zastosowaniach. Zmayowniez jezyk obcy co
najmniej na poziomie biegioi B2 Europejskiego Systemu Opisu Ksztalcerimydowego Rady
Europy oraz posiadajumiegtnos¢ postugiwania si specjalistycznymegykiem technicznym z
zakresu kierunku studiow. Absolwenci przygotowani do pracy w przeslg chemicznym,
budowy maszyn, metalurgicznym, przetworstwa matesaspaywczym, elektrotechnicznym i
elektronicznym oraz ochronyrodowiska, a take w matych isrednich przedsbiorstwach
zatrudniagcych inzynierow automatyki i robotyki. Absolwenci m@goodpé studia drugiego
stopnia, zwlaszcza na kierunkach osadzonych w rfamdziedziny nauk izynieryjno-
technicznych.

2. Celem studiéw pierwszego stopnia na kierunku ,aatiyka i robotyka” jest wyksztatcenie
absolwenta — ihyniera automatyki i robotyki zajmagego s¢ tworcz prag inzyniersky oraz
praa badawcz w zakresie projektowania robotow i manipulatora projektowania uktadéw
sterowania robotami, uktadow sensorycznych i rolvor&@ sztucza inteligency oraz napdow
elektrycznych, przygotowanego do wspéipracy z innypecjalistami. Absolwent uzyskuje
kompetencje w zakresie:

O projektowania uktadéw sterowania dlaaglych i dyskretnych ukladéw sterowania z
wykorzystaniem metod numerycznych identyfikacjptymalizacji,

[0 projektowania struktur i algorytméw sterowania w splrze zautomatyzowanych i
zrobotyzowanych systeméw wytworczych,

[0 projektowania uktadow robotow, szczegolnie przemwwsich, magcych za zadanie realizgcj
réznych czynnéci jak: spawanie, malowanie, obstuga maszyn, miohih przystosowanie
robotéw przemystowych do prac poza przemystowych wpustugach, administracji oraz
robotéw do zadaspecjalnych,

O projektowania uktadoéw przetwornikbw i czujnikbw senycznych, ich programowania i
sterowania komputerowego przy wspotpracy z innypeicglistami,

[0 konstruowania przetwornikbw i wdzen pomiarowych, opracowywania dokumentacji
technicznej i prowadzenia nadzoru nad ich wykonaenst,

[0 organizowania kontroli jak&i i niezawodnéci wyrobdw,



[0 opracowywania dokumentacji technicznej, konstrukelyj oraz technologicznej
projektowanych urgdzen,

[0 zbierania i analizowania informacji 0 najnowszyohwigzaniach konstrukcyjnych wwiecie,

0 okreslania maliwosci zastosowania i wykorzystania robotéw do robotjizaroceséw dajd
realizowanych manualnie,

[0 brania udziatu w opracowywaniu standardéw dla rowot

[0 uczestniczenia w odbiorze i opiniowaniu projekt@latyzacji procesow,

[0 kierowania i nadzoru nad zespotami ludzi zagoymi sk projektowaniem, budoav i
eksploatagj robotow i manipulatorow,

0 projektowania bezpiecznych warunkéw pracy dla gstgcowniczych obstugagych roboty i
manipulatory,

[0 wykonywania innych zada po uzyskaniu dodatkowych kwalifikacji, zyganych z
projektami, budow i eksploatagj robotow i manipulatoréw w svodkach przemystowych,
energetyce, przeme elektromaszynowym, lotniczym, spavczym, chemicznym i innych
obszarach wytworstwa,

[0 rozumienia pozatechnicznych aspektow i skutkow tdiniesci inzynierskiej, w tym wptywu
postpu technicznego na zmiadgodowiska,

[0 ponoszenia odpowiedzialém za podejmowane decyzje, azakza rozwdj zawodowy wiasny i
0s6b wspotpracygych,

[0 wspotdziatania w grupie, petnienia w niejznych funkcji, w tym lidera zespotu lub
kierownika projektu,

[0 efektywnego komunikowaniagsi podejmowania dziataprzedsgbiorczych.

§5
Udziat interesariuszy zewrtrznych i wewnetrznych

W pracach nad okéeniem efektow ksztalcenia wdti udokumentowany udziat interesariusze
zewretrzni (przedstawiciele spoteczno-gospodarczegozetoa Uczelni) i wewgtrzni.

§6
Wykorzystane wzorce medzynarodowe i krajowe

Przy okrglaniu efektow i programu ksztatcenia na kierunkutganatyka i robotyka” wykorzystano
w szczegolngci:

1)

2)

3)

4)
5)
6)
7)

8)

Zalecenie Rady 2017/C 189/03 z dnia 22 maja 20d/7sprawie europejskich ram kwalifikacji
dla uczenia siprzez calezycie i uchylajce zalecenie Parlamentu Europejskiego i Rady z dnia
23 kwietnia 2008 r. w sprawie ustanowienia eurdgejpsram kwalifikacji dla uczeniagprzez
calezycie (Dz.U.UE.C.2017.189.15);

Zalecenie Parlamentu Europejskiego i Rady z dniagfi®inia 2006 roku w sprawie
kompetencji kluczowych w procesie uczenigsizez cateycie (2006/962/WE);

Wspdlne sprawozdanie Rady i Komisji z 2015 r. zakainia strategicznych ram europejskiej
wspotpracy w dziedzinie ksztalcenia i szkolenia (BE020) Nowe priorytety wspoétpracy
europejskiej w dziedzinie ksztatcenia i szkole@@16/C 417/04),

ustave z dnia 22 grudnia 2015 r. o Zintegrowanym Systelwlifikacji (t.j. Dz.U. z 2017 r.,
poz. 986 ze zm.);

ustave z dnia 20 lipca 2018 r. — Prawo o szkolnictwiezsaym i nauce (Dz.U. z 2018 roku,
poz. 1668 ze zm.);

ustave z dnia 3 lipca 2018 r. Przepisy wprowadeajustaw — Prawo o szkolnictwie wgzym

i nauce (Dz.U. z 2018 roku, poz. 1669 ze zm.);

ustave z dnia 27 lipca 2005 r. — Prawo o szkolnictwiezszym (t.j. Dz.U. z 2017 roku, poz.
2183 ze zm.);

rozporadzenie Ministra Nauki i Szkolnictwa WW§zego z dnia 26 wrgeia 2016 r. w sprawie
warunkéw prowadzenia studiéw (Dz.U. z 2016 rokw,. %96 oraz z 2017 roku, poz. 1515);



9) rozporzdzenie Ministra Nauki i Szkolnictwa Vi§zego z dnia 26 wrzeia 2016 r. w sprawie
charakterystyk drugiego stopnia Polskiej Ramy Kikalcji typowych dla kwalifikacji
uzyskiwanych w ramach szkolnictwa isyzego po uzyskaniu kwalifikacji petnej na poziohie
— poziomy 6-8 (Dz.U. z 2016 r., poz. 1594);

10)rozporadzenie Ministra Nauki i Szkolnictwa Vi¥$zego z dnia 8 sierpnia 2011 r. w sprawie
obszaréw wiedzy, dziedzin nauki i sztuki oraz dysicynaukowych i artystycznych (Dz.U.
z 2011 r. Nr 179, poz. 1065);

11)rozporadzenie Ministra Nauki i Szkolnictwa WW§zego z dnia 27 wrgeia 2018 r. w sprawie
studiéw (Dz.U. z 2018 roku, poz. 1861);

12)rozporadzenie Ministra Nauki i Szkolnictwa WW$zego z dnia 14 listopada 2018 r. w sprawie
charakterystyk drugiego stopnia efektow uczerialsi kwalifikacji na poziomach 6-8 Polskiej
Ramy Kwalifikacji (Dz.U. z 2018 roku, poz. 2218);

13)rozporadzenie Ministra Nauki i Szkolnictwa WW§zego z dnia 20 wrgeia 2018 r. w sprawie
dziedzin nauki i dyscyplin naukowych oraz dyscygtystycznych (Dz.U. z 2018 roku, poz.
1818);

14)rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dmiasierpnia 2014 r. w sprawie
klasyfikacji zawoddw i specjaldoi na potrzeby rynku pracy oraz zakresu jej stosiavé.j.
Dz.U. z 2018 ., poz. 227).

§7
Odniesienie do klasyfikacji zawoddw i specjaln&i na potrzeby rynku pracy
Przygte efekty ksztalcenia oraz zaproponowane spegalrstudiow uwzgidniag fakt, iz przyszli
absolwenci najcgcie] beda podejmowa zatrudnienie w zawodzi2g14903 Irzynier automatyki i
robotyki w rozumieniu przepiséw rozpadzenia Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia
sierpnia 2014 r. w sprawie klasyfikacji zawodéwpesjalndci na potrzeby rynku pracy oraz zakresu
jej stosowania (t.j. Dz.U. z 2018 r., poz. 227).

§8
Zataczniki do uchwaty

Integralry cz¢s¢ niniejszej uchwaty stanowizakhczniki:

1) plan studiow stacjonarnych z ECTS zainik nr 1),

2) plan studiow niestacjonarnych z ECTS geahik nr 2),

3) matryca (macierz) efektow ksztatcenia gzahik nr 3),

4) zbidér wszystkich kart przedmiotéw (poszczegolnyglalsusow) wedtug wykazu zawartego w § 1

ust. 4 niniejszej uchwaty (zgdznik nr 4).

§9
Warunek utworzenia (uruchomienia) studiow
Uchwata wchodzi wzycie z dniem podgia, z zastrzeeniem, & studia wysze, ktorych niniejsza
uchwata dotyczy, zostgnutworzone po uzyskaniu stosownej decyzji (zgodynidlra Nauki
i Szkolnictwa Wyszego, o ktérej mowa w przepisach ustawy — Praveakolnictwie wyszym,
wydanej po zasgnieciu opinii Polskiej Komisji Akredytacyjne;.

Przewodniczcy
Rady Wydziatu #8ppno-Technicznego

/-/dakna ZawiejaZurowska



