UCHWALA Nr 310/VI/11/2019
Senatu Pastwowej Wyzszej Szkoty Zawodowej w Koninie

z dnia 19 lutego 2019 r.

w sprawie okreslenia efektow uczenia i dla przeznaczonego do prowadzenia na Wydziale
Spoteczno-Technicznym Pastwowe] Wyzsze] Szkoly Zawodowej w Koninie programu
ksztatcenia na studiach stacjonarnych i niestacjomaych pierwszego stopnia na kierunku

.,automatyka i robotyka” o profilu praktycznym oraz w sprawie przyporzadkowania ww.

kierunku studiéw do dyscyplin naukowych

Na podstawie art. 11 ust. 12 ustawy z dnia 27 |1@@85 r. — Prawo o szkolnictwie wszym (t.].
Dz.U. z 2017 roku, poz. 2183 ze zm.) w gxidu z art. 205 ust. 2 oraz art. 228 ust. 5 ustawgia 3
lipca 2018 r. Przepisy wprowadzeg ustaw — Prawo o szkolnictwie wgzym i nauce (Dz.U. z 2018
roku, poz. 1669 ze zm.), SenatnB@vowe] Wy:szej Szkoty Zawodowej w Koninie uchwala,
CO nastpuje:

§1
Efekty uczenia se¢

Przyjmuje efekty uczenia ¢sidla przeznaczonego do prowadzenia na Wydziale eEnab-
Technicznym Pastwowe] Wy:szej Szkoty Zawodowej w Koninie programu ksztataema studiach
stacjonarnych i niestacjonarnych pierwszego stopai&ierunku ,automatyka i robotyka” o profilu
praktycznym, ktore g zgodne z uniwersalnymi charakterystykami pozioméwviPolskiej Ramie
Kwalifikacji oraz charakterystykami drugiego stogriPolskiej Ramy Kwalifikacji dla poziomu 6.,
w tym charakterystykami unitiwiajgce uzyskanie kompetencjizynierskich.

Kod Efekty uczenia sé dla kierunku studiéw ,automatyka i robotyka”. Po zakonczeniu Kod wg
kierunkowy studiéw pierwszego stopnia na kierunku ,automatyka robotyka” absolwent: PRK

WIEDZA [P6U_W]:

AIR_WO01 Ma zaawansowarwiedz z zakresu matematyki obejracy elementy logiki i teorii zbioréw,| P6S_WG
liczby zespolone, podstawy geometrii analityczakgjebe macierzy, rozwizywanie uktadéw
algebraicznych réwrginiowych, podstawy rachunku zdiczkowego i catkowego

AIR_W02 Ma zaawansowan wiedz z zakresu statystyki matematycznej — statystykisawej, | P6S_WG
wnioskowania statystycznego oraz analizy waridrasjializy regresji

AIR_WO03 Ma zaawansowanwiedz z zakresu wybranych dzialéw fizyki niezbg do fizycznej| P6S_WG
interpretacji zagadnietechnicznych z rhego obszaru techniki (fizyczne aspekty dziala
wybranych urgdzehr technicznych i pomiarowych, proceséw wytwérczyptgetworczych,
automatyzaciji i robotyzacji, itp.)

AIR_WO04 Ma podstawow wiedz z zakresu nauki o materiatach konstrukcyjnych rizgdziowych, | P6S_WG
zasadach doboru materiatow

AIR_WO05 Ma szczegOtow wiedz dotyczca obliczer inzynierskich w zakresie obejmgym obszar | P6S_WG
mechaniki technicznej i wytrzymaic materiatow

AIR_WO06 Ma wiedz obejmujca kluczowe zagadnienia projektowaniaynierskiego oraz systemow| P6S_WG
ujecie procesu projektowaniggcznie z wariantowaniem i optymalizacjvielokryterialry
proponowanych rozwran

AIR_WO07 Ma wiedz szczegblow z zakresu grafiki izynierskiej, zna iaynierskie bazy danych ora] P6S_WG
programy komputerowego wspomagania projektowaniazgra (CAD - Computer Aided
Design)




AIR_WO08 Ma zaawansowanwiedz z zakresu technologii wytwarzania stosowanych wazach | P6S_WG
przemystu maszynowego

AIR_WO09 Ma szczegOlow wiedz umazliwiajaca opracowanie procesow technologicznych obrébl P6S WG
montau oraz wykorzystania systeméw komputerowych do wemania projektowania tyc
procesow

AIR_W10 Ma zaawansowarwiedz z zakresu programowania i systemow informatycznych P6S WG

AIR_W11 Posiada szczegdtawviedz z zakresu automatyki i robotyki oraz systemoéwostania P6S WG

AIR_W12 Ma szczegoétow wiedz dotyczca metrologii technicznej i systeméw pomiarowych, a| P6S_WG
szczegolnéci roli pomiaréw oraz metod i technik pomiaréw

AIR_W13 Ma zaawansowarwiedz dotyczcs automatyzacji i robotyzacji proceséw produkcyjnyeh| P6S_WG
tym struktury funkcjonowania sterowania numeryczniegutomatycznej regulacii

AIR_W14 Ma zaawansowanwiedz z zakresu elektrotechniki i elektroniki uptigviajaca orientacg w | P6S_WG
obszarze dotyezym projektowania i analizy elektrycznych uktadéwapgdowych oraz
uktadéw sterowania maszyn

AIR_W15 Ma ogolra wiedz z zakresu mechaniki ptynéw P6S WG

AIR_W16 Ma wiedz ogoblry z zakresu eksploatacji oraz naprawy maszyrdash i pojazdéw, w tym| P6S_WG
wiedz z zakresu trybologii, niezawod§td funkcjonalnej i strukturalnej, a ta dotycaca
organizacji dziatbw remontowo-naprawczych i utrzypmaruchu

AIR_W17 Ma wiedz og0lrg z zakresu termodynamiki technicznej a szczeg@nmakresu obiegéow P6S_ WG
termodynamicznych, wymiany ciepfa i podstaw dzigamzdzexr energetycznych

AIR_W18 Ma wiedz w zakresie zaggzania srodowiskiem i ekologii obejmafa koncepcg | P6S_WG
zréwnowaonego rozwoju, ochraensrodowiska i ekologi przemystowy

AIR_W19 Ma wiedz og6lry dotyczca nauki o zargdzaniu, stosowania tzw. poéep procesowego| P6S_WG
zarzydzania zasobami ludzkimi oraz podstawowych problendrzdzania jakécia

AIR_W20 Ma wiedz ogoélrg dotyczca kosztéw produkcji, struktury kosztow i ich kladydtji, a take | P6S_WG
z zakresu monitorowania i kontroli kosztow

AIR_W21 Ma ogdlny wiedz dotyczca architektury systeméw komputerowych oraz komputego | P6S_WG
wspomagania praciginierskich

AIR_W22 Zna i rozumie podstawowe peja i zasady z zakresu ochrony wlagngrzemystowej i| P6S_WK
prawa autorskiego, potrafi korzyétaz zasobow informacji patentowej, zna zass
opracowania dokumentacji patentowej

AIR_W23 Zna trendy rozwojowe nauk technicznych i pracymerskich wplywajce na rozwdj| P6S_WK
cywilizacyjny (w tym techniczny) wspétczesnych sgrdgistw

AIR_W24 Ma wiedz z zakresu dziedzin spotecznych i humanistycznggor{omii, prawa, socjologii | P6S_WK
etyki) celem poznania pozatechnicznych uwarunkodzatalngci inzynierskiej

AIR_W25 Zna podstawowe zasady tworzenia i rozwojangeh form przedsbiorczaici, w tym | P6S_WK
opartych na innowacjach technologicznych i orgaryjpaych

AIR_W26 Posiada w zaawansowanym stopniu wéedgpecjalistycze (w zakresie wybrane| P6S_WK
specjalnéci) i jej praktyczne zastosowania w dziatadoo zawodowej zwizanej z
automatylg i robotyks oraz systemami sterowania, a #akeksploatagj wybranych

UMIEJ ETNOSCI [P6U_U]J:

AIR_UO01 Potrafi wykorzysta wiedz z zakresu matematyki do analitycznego opisu ptbstagadnie | P6S_UW
mechanicznych i proceséw, w tym takrelacji m¢dzy nimi

AIR_U02 Potrafi na podstawie dokonanych pomiaréw apEatystycznie populagj probke, postawé | P6S_UW
hipotez statystyczmp oraz zinterpretowa wyniki dokonanej analizy. Posiada umiejs¢
wykorzystania metody analizy regresji oraz wgeinia wnioskéw wynikagych z tej analizy.
Potrafi wykorzystd komputerowy arkusz kalkulacyjny do wykonania iugtrowania
podstawowych oblicZestatystycznych

AIR_UO03 Posiadaawiedz z zakresu fizyki i techniki uzupetnigo informacje pozyskanych z literatuy P6S_UW
i innych zrodet potrafi wykorzysta do wyjanienia i opisania oraz interpretacji fizyczng
dziatania urzdzer technicznych i proceséw. Potrafi wyga¢ ogdlne wnioski dotycca

AIR_U04 Potrafi w oparciu o posiadanviedz dokon& pomiaru podstawowych wielkoi fizycznych. | P6S_UW

Potrafi na podstawie pomiaréw okiié prognoz eksploatacyjg dla okrélonego urzdzenia




AIR_UO05

Potrafi w oparciu o posiadanwiedz dobra wlasngci materiatu konstrukcyjnego gtéwnie
punktu widzenia jego zastosowaniazyinierskiego oraz uzasadnitrafndé¢ dokonanego
wyboru. Postuguic sk informacjami z katalogéw, baz danych i innyebhdet potrafi dobré&
okreslony materiat konstrukcyjny

P6S_UW

AIR_U06

Wykorzystupc odpowiednie metody, techniki i nadzia potrafi opracowa zatazenia
konstrukcyjne (schemat funkcjonalny wykonany w opap teorie mechanizméw) prosteg
urzadzenia technicznego, wsk#ézgego zespoly, podzespoly i @ei oraz okréli¢ ich
funkcjonalna¢

P6S_UW

AIR_UO7

Potraf dokoné& obliczex konstrukcyjnych podstawowych zespotéw konstrukgsin oraz
korzystajc z informacji technicznej potrafi dokaheoboru odpowiednich zespotow

P6S_UW

AIR_UO8

Potrafi wykona oraz interpretow@kompletny rysunek techniczny (wykdnaieztkedne rzuty i
przekroje, wymiarowanie, wskazaespoty, podzespoty i ¢xi na rysunku zigeniowym).
Potrafi wykorzystd programy komputerowe CAD do wykonania rysunkovesciz oraz
rysunkéw ztgeniowych

P6S_UW

AIR_U09

Potrafi okrdli¢ obszar stosowania poszczegélnych technologii wysvaa. Potrafi dobta
odpowiedni do wykonania agci technologt i uzasadri wybdr. Potrafi dokona
charakterystyki technologii wytwarzania, wské&zaj silne i stabe strony. Potrafi doka@na
wstepnej analizy ekonomicznej stosowania danej teclgiiolookreslonym przypadku

P6S_UW

AIR_U10

Potrafi opracowa proces technologiczny dla typowycheéz maszyn. Potrafi opracowal
podstawow dokumentagj technologiczg (karty technologiczne, karty instrukcji obrobk
Potrafi normowa czas pracy. Wykorzystg metody sieciowe potrafi opracofvadzne

warianty procesu technologicznego i oégaibiorc pod uwag rézne kryteria

P6S_UW

AIR_U11

Stosujc standardowe metody i nadzia potrafi dokonaoceny zdolnéci jakasciowej procesu
jak i operacji technologicznych tego procesu, w tymakresie automatyzacji i robotyzacji

P6S_UW

AIR_U12

Posiada umieinas¢ dokonywania prostych pomiaréw, oagsystem pomiarowy, korzysta
z przewodnika 1ISO wyznac&yiepewnd¢ pomiardw

P6S_UW

AIR_U13

Potrafi opracowa zatazenia dotycgce doboru uktadéw automatyki automatycznej regul
oraz systemu automatyzacji i robotyzacji procesowdpkcyjnych, a tale dokond wyboru
uzasadnionego stopnia automatyzacji i robotyzaciji

P6S_UW

AIR_U14

Korzystajc z norm, procedur i instrukcji potrafi napisarosty program obstugi obrabiar
(urzadzenia) sterowanego numerycznie

P6S_UW

AIR_U15

Potrafi na podstawie schematu ckiie przeznaczenie uktadu elektronicznego oraz zad
ktére winien on wykonyw@ dokon& analizy elektrycznych uktadéw ngowych i
sterowania urgzer technologicznych

P6S_UW

AIR_U16

Potrafi wykorzysté zaleznosci i réwnania z zakresu statyki i kinematyki ptynée opisu ich
przeptywu

P6S_UW

AIR_U17

Potrafi zebré, opracowd oraz krytycznie ocetiidane diagnostyczne zgane z eksploatagj
urzadzen technicznych, dokortaich analizy oraz opracowakoncepa} systemu utrzymania
ruchu (w tym uwzgldniajgca gospodark czesciami zamiennymi)

P6S_UW
P6S_UO

AIR_U18

Potrafi dokona analizy wymiany ciepta w procesach technologichngeaz zinterpretowa
obiegi termodynamiczne w odniesieniu denych uradzen energetycznych

P6S_UW

AIR_U19

Potrafi ocent wplyw zanieczyszcze na srodowisko. Potrafi stosowa jako zrédta norm i
zalecd, systemy zarglzaniasrodowiskowego wedtug I1SO serii 14000 oraz inne alkiel
krajowe i mgdzynarodowe normy

P6S_UW

AIR_U20

Potrafi opracowakalkulacg kosztéw produkcji, wskazamiejsca powstawania kosztow or
dokona wieloaspektowej analizy tych informacji

P6S_UW
P6S_UO

AIR_U21

Potrafi dokoné analizy i syntezy proceséw wykonywanych w przgulsrstwie, dokon&ich
klasyfikacji oraz oceny gtéwnie podtiem ich zdolnéci jakasciowej. Potrafi opracowamapy
procesoOw i strumienia wadci oraz dokonaich interpretacji. Potrafi zaprojektowaziatania
zmierzagce do poprawy funkcjonowania proceséw. Potrafi gozgwa prezentacje may
procesoy

P6S_UW
P6S_UO

AIR_U22

Potrafi zastosowa ICT do wspomagania #dej dziatalnéci inzynierskiej, dokonywé&
symulacji konstrukcji i procesow

P6S_UW




AIR_U23 Potrafi wykorzystad standardowe oprogramowanie (arkusz kalkulacyjrazabdanych) dg P6S_UW
wspomagania dziataldo inzynierskiej oraz do przygotowania i prezentacji sd¢re] P6S UK
multimedialnych ilustrujcych wykonane zadania

AIR_U24 Umie zastosowaw dziatalndci inzynierskiej wybrane systemy informatyczne oraz mgtq P6S_UW
techniki i gzyki programowania

AIR_U25 Potrafi dokona analizy konstrukcyjnej i technologicznej znych urzdzer dziatapc | P6S_UW
samodzielnie lub w zespole P6S_UO

AIR_U26 Potrafi porozumiew& s przy wyciu r&nych technik w srodowisku zawodowym P6S_UK
(zespotowym, projektowym) oraz w innyétodowiskach, szczegdlnie w obszarach wtésh¢ P6S_UO
patentowej i wymianie informacji

AIR_U27 Rozumie relacje midzy skutkami technicznymi i pozatechnicznymi dziadéci inzynierskiej | P6S_UW

AIR_U28 Potrafi bré udziat w debacie, przedstadjaocenid, opisywa i streszczé rézne opinie i| P6S_UK
stanowiska na tematy zawodowe oraz dyskuéowaich z wykorzystaniem specjalistyczn
terminologii wi&ciwej dla nauk technicznych i kierunku ,automatykabotyka”

AIR_U29 Ma umiegtnosci postugiwania si jezykiem obcym, w tym w zakresie nauk techniczny{ P6S_UW
zgodne z wymaganiami oktenymi dla poziomu B2 Europejskiego Systemu Op
Ksztatcenia gzykowego i potrzebnymi do prowadzenia dziatémaawodowej

AIR_U30 Potrafi dziatajc samodzielnie lub w zespole dokénkrytycznej analizy technicznej | P6S_UW
ekonomicznej dowolnego przeelsziccia inzynierskiego (w tym rownie zwigzanego z| P6S_UO
innowacjami i przedsbiorczacia)

AIR_U31 Potrafi monitorowa obiekt techniczny oraz przeprowadziagnoz jego stanu technicznego P6S_UW
na tej podstawie opracowalan obstugi technicznej udzenia

AIR_U32 Potrafi zaprezentowdormie pisemnej i ustnej wzyku polskim i obcym swoje opracowan| P6S_UK
dotyczce zagadnigzwigzanych z kierunkiem studiow ,automatyka i robotyka”

AIR_U33 Ma daswiadczenie praktyczne w planowaniu, organizowamealizacji pracy indywidualne|] P6S_UW
oraz zespotowej (take o charakterze interdyscyplinarnym) polegej na rozwizywaniu | P6S_UO
zada inzynierskich zwjzanych z technologi i eksploatag, w tym w zakresie
elektrotechniki, mechaniki, automatyki, robotykaaprocesow sterowania

AIR_U34 Potrafi samodzielnie (indywidualnie) planaiwarealizowa wiasne uczenie siprzez cale| P6S_UW
zycie, w szczegOlnwi w oparciu o posiadarwiedz kierunkowy i specjalistycza w zakresie| P6S_UO
dyscyplin technicznych wchoglzych w zakres studiowanego kierunku ,automatykq P6S_UU
robotyka”

KOMPETENCJE SPOLECZNE [P6U_K]:

AIR_KO01 Potrafi myle¢ krytycznie oceni& swop wiedz i umiegtnoici oraz odbierane tfei | P6S KK
(informacje), a w przypadku wygtienia probleméw praktycznych i poznawczy
utrudniapcych rozwizanie danego zadania potrafi zgst opinii ekspertoy

AIR_KO02 Rozumie potrzep i zna maliwosci ciaglego doksztatcania ¢sii rozwoju (podnoszenig P6S_KK
kompetencji zawodowych, osobistych i spotecznyphbjtafi inspirowa i organizowa proces| P6S_KO
uczenia s innych oséb

AIR_KO03 Posiadaswiadoma¢ znaczenia i rozumie pozatechniczne aspekty i skakatalngci | P6S_KK
inzynierskiej, w tym w zakresie jej wplyw narodowisko, oraz zwzars z tym | P6S_KO
odpowiedzialné za podejmowane decyzje P6S_ KR

AIR_K04 Ma swiadomaé¢ koniecznéci fachowego (nacechowanego profesjonalizmem) padeflo | P6S_KK
zagadnié technicznych, przestrzegania zasad etyki zawodbalgicici o dorobek i tradycjg P6S_KR
skodyfikowanego zawodudgniera automatyki i robotyki

AIR_KO05 Posiada swiadoma¢ odpowiedzialnéci za pra¢ whasmy oraz postaw gotowdgci | P6S_KK
podporadkowania s zasadom pracy w zespole, az@kponoszenia odpowiedziaked za | P6S_KO
wspdlnie realizowane zadania, cele i pgigyjpriorytety P6S_KR

AIR_KO06 Potrafi myle¢ i dziata w sposob przedgiiorczy, w tym w zakresie realizacji celéy P6S_KO
operacyjnych i strategicznych przegtsorstwa

AIR_KO07 Ma swiadomaé roli spotecznej absolwenta uczelni technicznejzorazumie potrzep | P6S_KO
formutowania i przekazywania spotedsewvu (opinii publicznej) w sposéb zrozumial P6S_KR

informacji i opinii dotycacych osignig¢ automatyki i robotyki oraz innych aspektd
dziatalngci inzynierskiej




AIR_KO08 Ma swiadoma¢ wpltywu automatyzacji i robotyzacji na konkurenayjh gospodarki i rynek| P6S_KO

pracy oraz zagten jakie niesie automatyzacja i robotyzacja w kofttek bezpiecziestwa | P6S_KR
ludzi i spotecznéci

§2
Wiasciwe dla kierunku studiow dyscypliny naukowe
1. Kierunek studiéw przypostlkowany zostaje do napujacych dyscyplin naukowych, o ktérych
mowa w rozporzdzeniu Ministra Nauki i Szkolnictwa Wgzego z dnia 20 wrgeia 2018 r. w

sprawie dziedzin nauki i dyscyplin naukowych orgsayplin artystycznych (Dz.U. z 2018 roku,
poz. 1818):

Dziedzina Dyscypliny ECTS (w %)
dziedzina nauk itynieryjno-technicznych| 1) automatyka, elektronika i elektrotechnika | 60% (126 pkt)
2) inzynieria mechaniczna 40% (84 pky

2. Jako dyscyplin wiodaca wskazuje s w tym przypadku dyscyplin ,automatyka, elektronika
i elektrotechnika”.

3. Zgodnie z przepisami rozpadzenia Ministra Nauki i Szkolnictwa WW§zego z dnia 8 sierpnia
2011r. w sprawie obszarOw wiedzy, dziedzin nauksziuki oraz dyscyplin naukowych
i artystycznych (Dz.U. z 2011 roku Nr 179, poz. 30@étasciwe dla studiow pierwszego stopnia na

kierunku ,automatyka i robotyka” o profilu praktyogn obszary ksztalcenia, dziedziny nauki
I dyscypliny naukowessnastpujace:

Obszar i dziedzina Dyscypliny ECTS (w %)
obszar nauk technicznych — dziedzina ngul automatyka i robotyka
technicznych 2) elektronika 60% (126 pkt)
3) elektrotechnika
4) budowa i eksploatacja maszyn 40% (84 pkt)
5) mechanika

4. Jako dyscyplia wiodgca wskazuje s w tym przypadku dyscyplin,automatyka i robotyka”.
§3
Uchwata wchodzi wycie z dniem podgcia.
Przewodniczcy

Senatu PWSZ w Koninie

[-Iprof. zw. dr hab. Mirostaw Pawlak

Radca Prawny
/-1 K. Klapsa



